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EMV-Konformitat und Thyristorregelgerate

Ab 01.01.86 gelten neue EG-Richtlinien zur EMV(Elektromagnetischen Vertraglichlichkeit). Danach
unterliegen alle elektrischen und elektronischen Erzeugnisse den entsprechenden EMV-Normen.

Auf Grundlage dieser Normen wurden umfangreiche Messungen durchgefiihrt, die unsere gesamte
Produktpalette umfafiten. Die MeRergebnisse bestatigen unseren hohen Fertigungsstand. Mittels Einsatz von
Filtern und entsprechender Verdrahtung kann die Norm EN 50081-2 bei allen Geréten eingehalten werden.
Im Bedarfsfall stellen wir Ihnen gerne unsere MeRergnisse zur Verfligung.

Fur den Einsatz von Thyristorregelgeréten gelten folgende Grundvorgaben. Diese Vorgaben sind anhand der
Messungen entstanden und fur eine EMV-gerechte Anwendung genau zu befolgen:

Netzfilter

Bei allen Thyristorreglern sind Netzfilter erforderlich.

Netzdrosseln

Werden Netzdrosseln eingesetzt, dann mlssen auch bei Einphasengeraten zwei Drosseln eingebaut
werden. Die Drosseln kénnen auf denselben Kern gewickelt sein. Sie miissen dann jeweils die halbe
Induktivitat der urspringlichen Drossel aufweisen.

Glattungsdrosseln
Im Ankerkreis missen zwei Glattungsdrosseln eingesetzt werden. Die Drosseln kénnen dabei auf
denselben Kern gewickelt sein und jeweils die halbe Induktivitit der urspriinglichen Glattungsdrossel
aufweisen. Der Abstand der Drosseln vom Regler sollte 30cm nicht tiberschreiten.

Motorleitung
Ist die Leitung zum Motor kurz und im Inneren einer Maschine verlegt, kann eine Abschirmung entfallen.
Nur eine EMV-Messung an der entsprechenden Maschine kann zweifelsfrei die Konformitat der Maschine
belegen.

6-Puls Thyristorregler

Bei 6-Puls-Reglern sind im Ankerkreis keine Glattungsdrosseln erforderlich.

EMV_THY.DOC Hs And.-Nr. 0001 Stand 03.01.1996 Anhang fur Bedienungsanleitungen Thyristorregelgerate 1
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2.2 Regler fiir blirstenlose Gleichstromantriebe

Netzfilter )
Bei Systemen in herkdmmlicher Transistortechnik sind Netzfilter erforderlich.
Werden die neuartige IGBT-Regler mit integrierten Netzfiltern eingesetzt, kann die Konformitat zur
EMV-Richtlinie ohne den Einsatz zusatzlicher Filter erreicht werden.

Netzdrossel sowie Gldttungsdrossel werden nicht benétigt.
Motorleitung

Die Motorleitungen sind geschirmt auszuflhren. Verbindungen zwischen Bremschopper /
Bremswiderstand und Regler sind ebenso wie alle stérbehafteten Leitungen geschirmt auszufihren.

2.3 Anmerkungen

Flr alle Regelgeréte geiten unsere ,Richtlinien zur EMV-konformen Installation” unter
Berticksichtigung oben angefihrter Besonderheiten der einzelnen Reglertypen.

Natiirlich sind alle Filterbausteine bei uns erhéltlich. Die erforderlichen Netzfilter, Netzdrosseln sowie
Gléttungsdrosseln werden von uns fir den entsprechenden Regler bzw. Motor ausgelegt und kénnen
erfragt werden.

Nur eine EMV-Messung an der entsprechenden Maschine kann zweifelsfrei die Konformitat der
Maschine belegen!

3.0 Neuerungen zur verbesserten EMV

Steckrahmen
Unsere Steckrahmen werden ab 1986 mit Metallgehduse angeboten. Stéraussendungen kénnen
verringert sowie die Storfestigkeit der jeweiligen Steckkarte erhéht werden.

TA-05... - Thyristorreglerkarten
Die Thyristorreglerkarten TA-05... werden ab 1996 als zuséatzliche Option im Metall-Gehause mit EMV-
Filter (optional) angeboten. Eine verbesserte Abschirmung sowie der EMV-Filter verringern die
Stéraussendung und vergroRert die universelle Einsetzbarkeit der Karten.

TA-1.1...1.8 / TA-2E - Thyristorregelgerat
Diese Thyristorregelgerate werden ab 1996 als zusatzliche Option mit Metall-Haube angeboten. Durch
die verbesserte Abschirmung wird die Stérstrahlung verringert und somit der EMV-gerechte Einsatz
vereinfacht.

ISO-Boards SN 9524/44 (SN8324/44)
Ziel der Verbesserungsmaflnahmen war es, die Storfestigkeit des alten SN8324/44 zu erhéhen. Im
neuen ISO-Board SN9524/44 werden neben der Verwendung von Komponenten mit geringer
Stéranfalligkeit Netztransformatoren eingesetzt, die eine zusatzliche Schirmwicklung zwischen Primar-
und Sekundarseite besitzen. Hochfrequente Stérungen kénnen somit gegen Erde abgeleitet werden.

EMVAB.DOC Hs And.-Nr. 0002 Stand 01.03.1996 Beiblatt zur Bedienungsanleitung 2
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AnschluBbild Thyristorregelgeréte
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Bitte beachten:

Alle Abmessungen in Millimeter

Wenn die Elektronik galvanisch getrennt ist, werden Tacho und Potentiometer-Leitungen abgeschirmt verlegt.
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Herstellererklarung

Die EMV-Richtlinie (EMVR 89/336/EWG) wird mit dem EMV-Gesetz vom 9. November 1992 zu
nationalem Recht. Hierin wird eine Einteilung nach Kriterien der Produktauspréagung und der
Vertriebsart vollzogen.

Nach diesen Kriterien werden unsere Produkte wie folgt eingeteilt:

- Produktausprdgung:  nicht selbstédndig betreibbare Zulieferteile (Komponenten)
- Vertriebsart: nicht allgemein erhéltlich, nur fir Fachleute

Das Gesetz bestimmt, daB fiir solche Komponenten eine EG-Konformitédtserkldrung und eine CE-
Kennzeichnung nicht erforderlich ist.

Um die Schutzziele, die in der EMV-Richtlinie definiert sind, einzuhalten, stellen wir folgendes zur
Verfligung:

- Produktbezogene Unterlagen, welche die Stéraussendung unserere Produkte beschreiben.
Weiterverwender kénnen dann an Hand dieser Unterlagen sachgerechte EMV-MaBnahmen bei der
Installation bzw. bei der Projektierung durchflihren.

- EMV-spezifische Produkte wie z.B. Filter, Drosseln, abgeschirmte Leitungen, Metall-gehduse
etc. sind bei TAE erhéltlich, um entsprechend den TAE-spezifischen Vorgaben die Grenzwerte der
hormanisierten Normen zu unterschreiten.

Die Verantwortlichkeit sowie die Entscheidung unsere Hinweise zu befolgen und entsprechende
MaBnahmen einzuleiten, liegt beim Weiterverwender. Ebenso liegt es im Verantwortungsbereich
des Weiterverwenders, daf3 seine betriebsfertige Maschine bzw. Anlagen die EMV-Richtlinien
erfillt.

Auf Grundlage des EMV-Gesetzes und den entsprechenden Normen wurden in unserem Hause
umfangreiche Messungen durchgefihrt. Die Priifungen umfaBten unsere gesamte Produktpalette.
Mittels Einsatz von Filtern und entsprechender Verdrahtung kann die Fachgrundnorm EN 50081-2
(Stérstrahlung), Grundnorm EN 55011 Klasse A fiir den industriellen Bereich bei allen Geréten
eingehalten werden.

Der Umfang der notwendigen MaBBnahmen ist abh&ngig von der jeweiligen Produktreihe. Die
Informationsschrift , TAE-Produkte und EMV* zeigt die jeweilige Mindestausstattung, die notwendig
ist, um die Norm EN 50081-2 zu erfillen. In den ,Richtlinien zur EMV-konformen Installation®
geben wir die notwendigen Hinweise, um eine EMV-gerechte Installation zu erreichen.

Die in dieser Betriebsanleitung gegebenen Hinweise und Empfehlungen zur Anwendung der
elektronischen Betriebsmittel sind unter Berlicksichtigung der nachstehenden Normen entstanden:

DIN EN 50178 (VDE 0160:1994-11)  Ausr. v. Starkstromanlagen m. elektronischen Betriebsmitteln

DIN VDE 0100 Bestimmungen flir das Errichten von Starkstromanlagen
DIN VDE 0110 Bemessung der Luft- und Kriechstrecken
DIN 40050 IP-Schutzarten
DIN EN 50081/50082 EMV Fachgrundnormen
13 Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten
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TA-15...150/4Q

Instruction and Operation Manual

Caution:
There is always a risk involved in the handling of electrical machinery!
Therefore mounting and maintenance should only be done by authorized personnel.

Pikatron GmbH e division TAE Antriebstechnik ¢ Raiffeisenstrasse 10 ¢ D-61250 Usingen
http://www.tae-antriebstechnik.de TAE_BA TA-15-150_4Q_EN.PDF
The German text applies in cases of doubt



http://www.tae-antriebstechnik.de/

TAE Antriebstechnik

Read these instructions carefully before installation, adjustment and
operation of the drive control.

1. Technical Data

Dimensions Refer to drawing 15-150/4Q 6P

Drawing Nr.: 115 10 M1,18007 M1,18020 M1
Line Supply Voltage 380 V, three pase; 220 V , three phase;

460 V, three phase ; 50/60 Hz.
Power Depending on Type 15,24, 40, 60, 100, 150KW
Armature Voltage Depending on supply voltage,

at 380 V, three phase -> 400 V d.c.
Armature Current 40,70,110, 170,280,4004A
Field Voltage Depending on supply voltage,

at 380 V, three phase -> 250 V d.c.
Field Current 2 A, 4 Aor 10 A
Ambient Temperature 0°C to &4D°C
Speed Accuracy Armature feedback controlled : 3%

Tachometer feedback controlled : 1%

Two fully controlled three phase bridges in antiparallel circuit; No circular
current, Field current control; Temperature control; Phase control with momentary
switch-off function at phase loss, t > lms, and automatic re-switch-on within

1 - 3 sec.; Blocking protection; Sero speed control; Drift switch-off; Logical
brake circuit; Fault memory (at Field loss, over-temperature, phase fault and
short circuit); Automatic line synchronisation; Delayed drive release after

line switch-on.

2. Connection of the drive control

Ll - L2 - L3 Line imput, three phase, voltage and
frequency according to type marking.

A - A Armature connection

N - L1 Connetions for fan, 220 V a.c.

1 -2 Lower printed circuit board, seperate
line supply for the electronic circuit,
380 V a.c. , 50/60 Hz

IL.=4 Relay contact, drive release "OPERATION",
not self locking.

1 -3 Relay contact "JOG SPEED",
not self locking.

1 -4 Relay contact, preselection of rotation of
jog speed.

1 -5 Relay supply voltage , 48 V a.c.

6 Electronic circuit, common
Reference signal input with ramp (acceleration/
deceleration)
Reference voltage - 10V

Reference voltage + 10V
10 Reference signal input without ramp
11 Electronic circuit, common

12 d.c.-Tachometer input, 20 - 200 V



13 - 14
15 - 16
17 - 18 - 19
20 - 21 - 22
23 - 24 - 25

Drive control adjustments

Maximum Speed

Jog Speed
Ramp-Adjustment

I x R Compensation

Current Limit

n-Stabilisation
I-Stabilisation
Stability 1
Stability 2
Delay Time

Line Switch-0ff

n-Sero Point

I-Sero Point

Phase Balance

Indicator Lamps

P

W U U U T
W @ NN

12
10 P11

15

13

pS]
i

depending on position 2/3/4 of switch S 1

Tese terminals must be jumpered for speed-
controlling.

13 Current reference signal input,

14 Current reference signal output.

External fault-reset

Relay change-over contact, multiple fault,
contact load capacity 2.0 A 250 V max.

Relay change-over contact, blocking indication,
contact load capacity 2.0 A 250 V max.

Relay change-over contact for brake connection,
contact load capacity 2.0 A 250 V max.

Adjustment of the maximum speed during
operation. To be adjusted at maximum reference
value (+/- 10 V) only !

THE OUTPUT VOLTAGE MUST NOT EXCEED 400 V

(at 380 V line input)

Adjustment of the Jog speed.

Adjustment of the linear acceleration or
deceleration time (approx. 2 - 15 sec).

This potentiometer enables to compensate for
the voltage drop in the armature and in the
supply leads when armatrue feedback (UA)
control is utilized.

Adjustment of the requested maximum armature
current. Current increases with counter-
clockwise setting of the potentiometer.

Dynamical adaption of the speed control
Dynamical adaption of the current control
Dynamical adaption; refer to circuit schematic
Dynamical adaption; refer to circult schematic

Adjustment of the switch-off time of the
anti-blocking relay (3-15 sec)

Adjustment for the blocking of the automatical
re-switch-on in case of loss of line supply
voltage (1 - 3 sec)

Sero point adjustment of the speed control.
This potentiometer is factory adjusted and
sealed.

Sero point adjustment of current control. This
potentiometer is factory adjusted and sealed.

Unit contents 12 of these controls. All are
factory adjusted and sealed.
DO NOT ATTEMPT TO CHANGE SETTING !

The following functions are indicated with light emitting diodes (LED"s):

a) Power 0On

b) Current Supply

+ 15 V

LED 9
LED 7

green

green



c) Current Supply - 15V LED

4 green
d) Current Limit + I-limit LED 1 red
e) Current Limit - I-limit LED 2 red
f) Jog Speed On LED 6 yellow
g) Jog Speed pre-setting (+ or -) LED B8 yellow
h) Operation On LED 5 yellow
i) Drive released LED 3 yellow
k) Loss of line supply (Phase Loss) LED 10 red
1) Phase Fault LED 11 red
m) None or too low field current LED 12 red
n) Heat-sink for Klixon is too hot LED 13 red
o) Line supply loss for more than 3 sec LED 14  red
p) Fault (multiple fault or short circuit) LED 17 red
q) Ready for Operation LED 15 green
r) Brake released LED 16 green
s) Thyristor triggering LED clear

12 X, on lower P.C.-board ZES-12/4Q

Functional tests and preliminary adjustments before operatiaon:

a.) Armature feedback control

1.) Check all connections with an Ohmmeter for short-circuit to ground.
Check if line supply voltage corresponds with voltage indicated on the
type-marking of the unit.

Preselect the correct frequency with switeh S 2 (50 or 60 Hz).

2.) Setting of DIP-Switch S 1 : 1,2,3,4 = off, 5,6,7 = on.

3.) Place the jumper-bridges in the correct positions.

Board EL-6P/4Q

I Blocking switch off

1 Help
l

Jumpers I, IV and V are shown,
enabled, move jumpers in position
2,3 to disable functions.

11 Drift switch off
1 Input 10 (1 und 2) 1 z
: 3 Input7(Zund3) 3 IV Field lost
1
: V Klixon

111 for test only

4.) Preselect the correct supply voltage for the electronic circuit,
refer to drawing 704 11 S1, 115 10 51,115 10 Al

5.) Basic control settings (DO NOT CHANGE SETTING OF SEALED CONTROLS!):
P 1 centre position; P 2 centre position; P 3 fully clockwise;
P 4 fully counter clockwise; P 5 fully counter clockwise and then 90 -
180 degrees clockwise; P 7 centre position; P B fully clockwise; P 9
fully clockwise and then turn back 90 degrees; P 10 centre position;
P 11 centre position; P 12 fully counter clockwise; P 14 fully clockwise.

-4 -



8.)

10.)

11.)

b.)
1.)

Zi )

3.

Switch on line supply voltage.

A brief switching of the relays will be noticed and also the LED"s
LED 11, LED 12, LED 13, and LED 17 (red) will briefly light up.

The LED"s : LED 4, LED 7, LED 9 and LED 15 (green) will light up.

In case any red LED remains on,then check for the fault accordingly.

Check for the correct reference signal voltage +/- 10 V (terminals 8/9)
with reference to the common connection of the electronic circuit
(terminals 6/11/16).

Set reference value at input terminal 7 or terminal 10 to 0 Volt

( < 10 mV) and connect jumper bridge II with the used input terminal.

Adjustment of the current limit:

Switch off line supply, disconnect field (short circuit the leads from
the field, DO NOT SHORT CIRCUIT THE FIELD CONNECTIONS ON THE UNIT !'),
block the motor and switch off the field control (change jumper bridge).
Connect Amperemeter to armature circuit.

Switch on line supply and release drive. Preselect reference value

with potentiometer P 1. The current will decrease if this potentiometer
1s turned clockwise. The adjusted current refers to both directions

of rotation.

Adjustment of the I x R compensation:

Check for an approximate equal speed with and without motor load in
the lower speed range.

If the potentiometer is turned clockwise the speed under load will

increase. If the potentiometer is set too high then the drive will

become unstable !

Jog speed:

Switch off operation and switch on jog speed.

Adjust P 12 for the requested speed.

The direction of the rotation can be reversed by using the additional
terminals 1 - 4.

If the drive runs unstable the machine can be adapted to the drive
by adjusting potentiometer P 5 (n-Stability).

Tachometer feedback control:
Check all connections with an Ohmmeter for short-circiut to ground.

Preselect the maximum possible tachometer voltage with the DIP switch
S1, (5,6 and 7 must be open)

all switches open : 220 V. max.
Switch 2 closed : 160 V. max.
Switches 2 and 3 closed : 110 V. max.
Switches 2, 3 and 4 closed : 70V max.

When tachometer feedback control i1s utilized the electronic circuit
will have no potential, providing the switches 5,6 and 7 of the
DIP switch S1 are open.

For all further adjustments refer to the adjustments as previously
described for the armature feedback control
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Potentiometer Positionen

Stromgrenze P 1

[-Stabilitat P2

P 3 Abfallzeit

I xR-Comp. P L4
n-Stabilitat PS5

n-Nullpunkt P 6
max.Orehzahl P 7
Stabilitat 2 P38
Stabilitat 1 P9
Rampe P10
Rampe P11

P14 Abschaltzeit
fur Netzausfall

P1S I-Nullpunkt

Schleichgang P12
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Phasenbalance
P13

Achtung!
Werkseinstellung, darf nicht verandert werden.
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